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Стандартный электропривод постоянного тока АББ 

Что такое стандартный электропривод AББ? Преимущества стандартного привода AББ 

● 
● 
● 
● 
● 

Самый компактный привод в своем классе 
Встроенный блок возбуждения на IGBT-
транзисторе Простой монтаж 
Наладка в течение 15 минут при помощи 
мастера запуска Набор прикладных макросов 

Основные особенности 

Стандартный привод АББ DCS400 – это серия 
компактных электроприводов постоянного тока 
нового поколения, рас-считанных на 
номинальную мощность до 522 кВт. Привод 
удовлетворяет большинство потребностей 
машинострои-телей, сравним по простоте 
обращения с аналоговым при-водом, обладая 
при этом всеми преимуществами цифро-вого, 
легко встраивается в оборудование, компактен 
и об-ладает оптимальным набором функций, 
прост в установке, настройке и эксплуатации.Область применения 

Стандартный привод DCS400 можно 
использовать в раз-личных отраслях 
промышленности. Среди типичных об-ластей 
применения можно назвать экструдеры, 
миксеры, конвейеры, волочильные машины, а 
также  прессы. Эти  приводы идеальны в тех 
случаях, когда требуется просто-та монтажа, 
пусконаладки и эксплуатации, а также позво-
ляют сэкономить время и исключить ошибки при 
наладке. Функции привода 

● 

● 

● 

● 

● 
● 
● 
● 

● 

Съемная панель управления и отображения 
информа-ции, позволяющая пользователю 
максимально быстро настроить привод и 
обнаружить неисправность Встроенный 
возбудитель, не требующий отдельного 
питания, дросселей, предохранителей и 
дополнительно-го трансформатора для 
согласования сетевого напряже-ния питания с 
напряжением обмотки возбуждения двига-теля 
Обратная связь по скорости с использованием 
тахогене-ратора, энкодера или по ЭДС якоря 
двигателя (бездатчи-ковая обратная связь) 
Автоматическая настройка привода и 
определение пара-метров конкретного 
электродвигателя 
Функция автоматического ослабления поля 
Местное и удаленное управление приводом  
8 конфигурируемых макросов приложений 
Быстрый ввод привода в эксплуатацию путем 
следова-ния выводимым на панель управления 
инструкциям. Программный пакет для ПК 

Функции мониторинга 

● 

● 

● 
● 
● 
● 
● 
● 

● 
● 
● 
● 
● 
● 
● 

● 
● 

Задатчик скорости с S-образной 
характеристикой и двумя темпами ускорения / 
замедления 
Обратная связь по скорости через 
тахогенератор, энко-дер или по ЭДС якоря 
двигателя 
Регулировка скорости двигателя 
Задание крутящего момента / тока двигателя 
Внешнее ограничение крутящего момента 
Регулировка тока 
Автоматическое ослабление поля 
Автоматическая оптимизация для тока цепи 
якоря, тока возбуждения, контроллера 
скорости, регулятора ЭДС, адаптация потока 
Монитор скорости 
Развитая логика управления включением / 
выключением Дистанционный / местный режим 
работы 
Аварийный останов 
Автоматическое обнаружение 
последовательности фаз Контроль перегрузки 
двигателя 
Функция внутреннего потенциометра двигателя 
для за-дания скорости 
Функция толчкового режима 
Конфигурируемые макросы приложений 

Управление приводом 

● 
● 
● 
● 

● 
● 
● 
● 

● 
● 

● 
● 
● 
● 
● 
● 
● 
● 
● 
● 

Аналоговые и дискретные входы и 
выходы Последовательные шины 
связи Программный пакет для ПК 
Съемная панель управления 

Самодиагностика 
Диагностика тиристоров 
Регистратор 
неисправностей Защита 
силовой части: от перегрева 

от исчезновения напряжения 
питания Контроль состояния двигателя: 
обрыв в цепи обратной связи по скорости 
перегрев (оценка с помощью PTC) 
перегрузка (I2t) 
превышение заданной скорости 
заклинивание двигателя 
превышение максимально допустимого тока 
якоря перенапряжение в цепи якоря 
ток возбуждения меньше минимально 
допустимого превышение максимально 
допустимого тока возбуж-дения 



Выбор электропривода 

2-квадрантный привод DCS401

Тип 

ток 
якоря 
IDC , А 

(Т=40°С) 

ток воз-
буждения 

IF , А 
(Т=40°С) 

Мощность
при 

UПИТ=400В
P, кВт 

Типо-
размер 
корпуса

DCS401.0020 20 4 9 A1 
DCS401.0045 45 6 21 A1 
DCS401.0065 65 6 31 A1 
DCS401.0090 90 6 41 A1 
DCS401.0125 125 6 58 A1 
DCS401.0180 180 16 84 A2 
DCS401.0230 230 16 107 A2 
DCS401.0315 315 16 146 A3 
DCS401.0405 405 16 188 A3 
DCS401.0500 500 16 232 A3 
DCS401.0610 610 20 284 A4 
DCS401.0740 740 20 344 A4 
DCS401.0900 900 20 419 A4 

4-квадрантный привод DCS402

Тип 

ток 
якоря 
IDC , А 

(Т=40°С)

ток воз-
буждения 

IF , А 
(Т=40°С) 

Мощность
при 

UПИТ=400В
P, кВт 

Типо-
размер 
корпуса

DCS402.0025 25 4 10 A1 
DCS402.0050 50 6 21 A1 
DCS402.0075 75 6 31 A1 
DCS402.0100 100 6 41 A1 
DCS402.0140 140 6 58 A1 
DCS402.0200 200 16 83 A2 
DCS402.0260 260 16 108 A2 
DCS402.0350 350 16 145 A3 
DCS402.0450 450 16 187 A3 
DCS402.0550 550 16 232 A3 
DCS402.0680 680 20 282 A4 
DCS402.0820 820 20 340 A4 
DCS402.1000 1000 20 415 A4 

Перегрузочная способность 
при температуре окружающей среды не выше 40°C 
и высоте над уровнем моря не более 1000 м. 

Циклы нагрузки 
DC I DC II DC III DC IV 

IDC I , А IDC II , А IDC III , А IDC IV , А 
непрерывный 100% 

15 мин 
150% 
60 с 

100% 
15 мин 

150% 
120 с 

100% 
15 мин 

200% 
10 с 

Рекомендуемый тип 
привода 

2-квадрантный привод
20 18 27 18 27 18 36 DCS401.0020 
45 40 60 37 56 38 76 DCS401.0045 
65 54 81 52 78 55 110 DCS401.0065 
90 78 117 72 108 66 132 DCS401.0090 
125 104 156 100 150 94 188 DCS401.0125 
180 148 222 144 216 124 248 DCS401.0180 
230 200 300 188 282 178 356 DCS401.0230 
315 264 396 250 375 230 460 DCS401.0315 
405 320 480 310 465 308 616 DCS401.0405 
500 404 606 388 582 350 700 DCS401.0500 
610 490 735 482 723 454 908 DCS401.0610 
740 596 894 578 867 538 1076 DCS401.0740 
900 700 1050 670 1005 620 1240 DCS401.0900 

4-квадрантный привод
25 23 35 22 33 21 42 DCS402.0025 
50 45 68 43 65 38 76 DCS402.0050 
75 66 99 64 96 57 114 DCS402.0075 
100 78 117 75 113 67 134 DCS402.0100 
140 110 165 105 158 99 198 DCS402.0140 
200 152 228 148 222 126 252 DCS402.0200 
260 214 321 206 309 184 368 DCS402.0260 
350 286 429 276 414 265 530 DCS402.0350 
450 360 540 346 519 315 630 DCS402.0450 
550 436 654 418 627 380 760 DCS402.0550 
680 544 816 538 807 492 984 DCS402.0680 
820 664 996 648 972 598 1196 DCS402.0820 

1000 766 1149 736 1104 675 1350 DCS402.1000 



Технические характеристики 

Параметры сети питания 

Силовая часть 
Напряжение питания 

Частота 

3-фазное 230 – 500 В ±10%

50±1Гц  или  60±1,2Гц 

Источник питания собственных нужд 
Напряжение питания 1-фазное 115 – 230 В

Частота 
-15% / +10%

45 – 65 Гц

Предельно допустимые параметры 
окружающей среды 

++5 – +55°
+40 – +55°C со снижением
тока на 1%/ 1°C
< 0,5°C / мин.

-40 – +55°C
-40 – +70°C
5 – 95%

Степень 2 
0 – 1000 м 
при номинальном. токе 
1000 – 5000 м 
со снижением тока на 
1%/100м 
0,5 g; 5 – 55 Гц 

Температура окружающей среды 

Изменение температуры окружаю-
щей среды 
Температура хранения 
Температура транспортировки 
Относительная влажность, без 
конденсации влаги 
Уровень загрязнения 
Высота над уровнем моря 

Допустимая вибрация модуля 
Шумы: (дистанция 1 м) 

A1 
A2 
A3 
A4 

55 дБА 
55 дБА 
60 дБА 
66 – 70 дБА в зависимости от 
вентилятора 

Конструктивное исполнение 

Степень защиты 
Цвет окраски 

крышка 
корпус 

IP 00 

RAL 9002, светло-серый цвет 
RAL 7012, темно-серый цвет 

Соответствие изделия 
существующим стандартам 

Директива по механическому оборудованию 89/392/EEC, 93/68/EEC 
Директива по низковольтному оборудованию 73/23/EEC, 93/68/EEC 
Директива по ЭMC 89/336/EEC, 93/68/EEC 

Напряжения на выходе привода 
Макс. напряжение якоря 

Напряжение 
питания DCS401 DCS402 

Диапазон 
напряжения 
возбужде-

ния 
230 270 240 50...237 
380 460 400 50...392 
400 470 420 50...413 
415 490 430 50...428 
440 520 460 50...440 
460 540 480 50...440 
480 570 500 50...440 
500 600 520 50...440 

В случае 2-квадрантного преобразователя, работающего в регене-
рационном режиме, необходимо пользоваться значениями напря-
жения 4-квадрантного преобразователя. 

Точность поддержания скорости 
Разомкнутый контур, 

обратная связь по ЭДС якоря – 1% 
Замкнутый контур, 

обратная связь через тахогенератор – 0,06% 
обратная связь через энкодер – 0,006% 



Технические характеристики 

Программируемые входы и выходы управления 

AI1 аналоговый вход 
-11…0…+11 В
Макс. напряжение синфазного сиг-
нала ±20 В

Используется в качестве входа сигнала задания 

AI2 аналоговый вход 
-11…0…+11 В
Макс. напряжение синфазного сиг-
нала ±40 В

Может использоваться в качестве входа сигнала задания 
или для измерения температуры с помощью PTC 

AITAC вход тахогенера-
тора 

±90…270 В 
±30…90 В 
±8…30 В 

Макс. напряжение 
синфазного сигнала 
±20 В 

вход энкодера 5 В / 24 В Входы не изолированы, макс. частота 300 кГц 

AO1 
AO2 

2 аналоговых вы-
хода --11…0…+11 В;  5 м Защита от КЗ 

DI1 – 
DI8 

8 дискретных вхо-
дов 

0…+5В 
+15…+30В

-> “0” 
-> “1“ 

DO1 – 
DO4 

4 дискретных вы-
хода 24 В;  50 мА Защита от КЗ;  токоограничение 160 мА 

DO5 релейный выход 
AC:  250В; 3А 
DC:  24В; 3А 
        230В; 0,3А 

Нормально разомкнутый контакт 

Х8:1, 2 питание +24 В +24 В;  150 мА Для питания адаптера последовательной шины 

Габариты 

Типоразмер А1 Типоразмер А2 Типоразмер А3 Типоразмер А4 

В – высота; 
Ш – ширина; 
Г – глубина. 

Типоразмер Диапазон тока 
якоря, А 

Габариты 
В х Ш х Г, мм 

Вес, 
кг 

Мин. зазоры 
сверху / снизу / сбоку 

A1 20 … 140 310x270x200 11 150x100x5 
A2 180 … 260 310x270x270 16 250x150x5 
A3 315 … 550 400x270x310 25 250x150x10 
A4 610 … 1000 580x270x345 38 250x150x10 

1 10
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Дополнительные устройства 

Сетевые дроссели Предохранители и держатели к ним 

Во время работы силовых тиристорных преобразователей 
при переключении тиристоров в питающей сети возникают 
кратковременные короткие замыкания. Это приводит к 
искажению формы напряжения в сети электроснабжения. 
Для предотвращения этого эффекта следует применять 
сетевые дроссели, которые подключаются между преоб-
разователем и питающей сетью. 
Если привод будет питаться от промышленной сети, в та-
ком случае достаточно использовать дроссели ND01 … 
ND13. 
При питании от коммунальной сети общего пользования 
необходимо использовать дроссели ND401 … ND413, а 
также рекомендуется использовать фильтры ЭМС. 

Для приводов данной серии АББ рекомендует использо-
вать полупроводниковые предохранители ножевого типа. 
Соответствующие данные перечислены в приведенной 
ниже таблице. Конструкция предохранителя требует ис-
пользования специальных держателей. Для этой цели 
подходят держатели типовых серий OFAX и OFAS. 

Таблица выбора дросселей и предохранителей с держателями 

Тип 
привода 

Тип 
дросселя 

Ток / Индук-
тивность 
А / мкГн 

Тип 
дросселя 

Ток / Индук-
тивность 
А / мкГн 

Тип 
предохрани-

теля 

Держатель 
предохраните-

ля 

DCS401.0020 DCS402.0025 ND01 18 / 512 ND401 18,5/1000 170M1564 OFAX 00 S3L 
DCS401.0045 DCS402.0050 ND02 37 / 250 ND402 36,6/600 170M1566 OFAX 00 S3L 
DCS401.0065 DCS402.0075 ND04 55 / 168 ND403 55,4/450 170M1568 OFAX 00 S3L 
DCS401.0090 DCS402.0100 ND05 82 / 135 ND404 73.8/350 170M1568 OFAX 00 S3L 
DCS401.0125 DCS402.0140 ND06 102 / 90 ND405 103,8/250 170M3815 OFAX 1 S3 
DCS401.0180 ND07 184 / 50 ND406 147,6/160 170M3815 OFAX 1 S3 

DCS402.0200 ND07 184 / 50 ND406 147,6/160 170M3816 OFAX 1 S3 
DCS401.0230 DCS402.0260 ND07 184 / 50 ND407 191,9/120 170M3817 OFAX 1 S3 
DCS401.0315 DCS402.0350 ND09 245 / 37,5 ND408 258,3/90 170M5810 OFAX 2 S3 
DCS401.0405 DCS402.0450 ND10 367 / 25 ND409 332,1/70 170M6811 OFAS B3 
DCS401.0500 DCS402.0550 ND10 367 / 25 ND410 405,9/60 170M6811 OFAS B3 
DCS401.0610 DCS402.0680 ND12 490 / 18,8 ND411 501,8/50 170M6813 OFAS B3 
DCS401.0740 ND12 490 / 18,8 ND411 501,8/50 170M6813 OFAS B3 

DCS402.0820 ND13 698 / 18,2 ND412 605,2/40 170M6813 OFAS B3 
DCS401.0900 DCS402.1000 ND13 698 / 18,2 ND413 738/35 170M6166 170H 3006 
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Обзор компонентов DCS 500B

Описание преобразователя

Описание системы закрытых
преобразователей DCA 500 / DCA
600 для стандартных шкафов, 
оборудо�ванных приводами 
постоянного тока.

Для тех, кто хочет
VolumТом V D2e V D2 перепрогра�ммировать

или адаптировать про�

VolumТом V D1e V D1 граммное обеспечение
своего привода, может 
поставляться детальное

всеобъемлющее описание
структуры программного 

обеспечения привода, а также всех постав� 
ляемых функциональных блоков.

Для инженеров по
эксплуатации имеется

Руководство по
обслуживанию DCS

3 500.
Конструкторы и проек� тировщики 

систем приводов
могут получить отдельную 

подборку информации по монтажу, выбору 
характеристик, установке предохранителей и т. п. 
для приводов постоянного тока, именуемую 
“Техническое руководство”.

В том случае, если вы хотите переконфигу� 
рировать клеммы посредством программного 
обеспечения, пожалуйста, сначала прочтите 
описание программного обеспечения и оцените 
ваши возможности, прежде чем приступать к 
конфигурированию. (Не производите никаких 
изменений в клеммах, пока привод подключен к 
электросети!). Затем вам необходимо 
удостовериться, что на клеммы подаются 
правильные сигналы.

Конфигурация привода
Приводы DCS 500 свободно программируются и, 
соответственно, назначение клемм входов и 
выходов также может модифицироваться.
При поставке преобразователя, все клеммы 
блоков Х3 … X7: установлены в соответствии с 
конфигурацией по умолчанию, как показано 
ниже. Это позволяет подключать привод в 
соответствии с примером соединения (см. главу 3) 
без каких�либо изменений

Данная документация описыва� ет 
функциональные возможности
преобразователей DCS 500, а
также взаимодействие всех

отдельных компонентов, входя�
VoluТом IIIme III щих в полную систему привода.

В качестве дополнительной 
информации имеются также:

Технические данные DCS 500,
VolumТом IV De IV D содержащие  информацию отно�

сительно всех непосредственных 
технических данных компонен� тов, 
используемых внутри и вовне

Дополнительная документация

Applicatioпрограммыn Blocks
DCSDCS 500 500B

     3ADW03ADW0000400048SW DesОписание ПОcription
DDCSCS 50 500B0B

3ADW3ADW00007000078

Technicaруководствоl Guide
DCDCSS

   3ADW3ADW00016000163

VolumТом VII Ae VII A

Serviceобслуживанию Manual
DCS 500(CS 500(B)/6B)/600
3ADW3ADW00009000093

VolumТом VI Ae VI A
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System DОписание системыescription 
DCCS S

3ADW3ADW000066000066

VoluТом II Dme II D

Operating Instructions
DCSDCS 500 500B

3ADWADW00005000055

TechniТехническиеcal Data
3ADWADW00016000165

модуля преобразователя. 
Инструкция по эксплуатации DCS 500, 
включающие информацию и рекомендации по 
вводу привода в действие.
Если необходимы трехфазные блоки питания 
обмоток возбуждения DCF 500, пожалуйста, 
используйте те же самые документы, что и для 
преобразователей якоря DCS 500.

Объем поставки
Поставка состоит из модуля преобразователя и 
некоторых принадлежностей. В поставку всегда 
включаются Краткое руководство и компакт� диск 
со всей относящейся к преобразователю 
документацией на различных языках, а также 
винты, позволяющие выполнять электри� ческую 
проводку в соответствии с требо� ваниями ЭМС. 
Для преобразователей C1 и C2 добавляется 
штепсельная вилка для подк� лючения 
вентилятора и винты для крепления кабелей 
питания. В зависимости от типа конструкции 
вместе с преобразователем пос� тавляются 
винты для кабелей питания (А5), ключ для 
открывания двери (для всех) и инструмент для 
замены тиристоров.

дополнительные части А5, 
А6,  А7

дополнительные части 
С1, С2

System DОписание системыescription 
DCA 500 /DCA 500 / DCA 600 DCA 600

3ADW3ADW000121000121

VolumТом II D1e II D1
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Модули силового преобразователя DCS
500B

Модули силового преобразователя имеют модульную 
конструкцию. Они собираются в корпусе, который 
содержит секцию питания с демпфирующей RC�цепью. 
Имеются различные типоразмеры модулей (C1a/b, C2a/b, 
A5, A6, A7), соответствующие различным диапазонам тока 
и напряжения. Все блоки охлаждаются вентиляторами.

Управление секцией питания осуществляется 
электронной системой блока, которая идентична для 
всех блоков. Части электронной

системы блока могут устанавливаться в блок в 
зависимости от конкретного применения, например, 
блок питания обмотки возбуждения для двигателя или 
интерфейсная плата. Для оператора имеется пульт 
управления/дисплея. Он может защелкиваться на 
модуле силового преобразователя или устанавливаться 
на двери распределительного шкафа с помощью 
монтажного комплекта.

Могут поставляться также принадлежности для создания 
полной системы привода, такие как внешние плавкие 
предохранители, сетевые дроссели и т. п.

Справочные данные
Характеристики напряжения 
показаны в Табл.2.2/1. Харак� 
теристики напряжения пос� тоянного 
тока были рассчи� таны с 
использованием следую� щих 
преположений:

• UVN  = = номинальн
апряженапннапряжениен

клеммах, 3�фазное
• Допуск напряжения ±10 %
• падениеВнутреннее

напряжения примерно 1%
• Если отклонение или падение

напряжения должны учитываться в
соответствии со стандартами IEC и 
VDE, выходное напряжение или 
выходной ток должны уменьшаться
на фактический коэффициент в 
соответствии с таблицей справа.

Таблица 2.2/1: Максимальное напряжение постоянного тока DCS 500B, 
достигаемое при заданном входном напряжении.

Если требуются напряжения якоря выше рекомендуемых значений, пожалуйста, 
тщательно проверьте, будет ли ваша система поE прежнему работать в 
безопасных условиях.

Таблица 2.2/2: Максимально допустимое напряжение якоря

Максимально допустимое напряжение якоря  в 
зависимости от 

типа возбудителя 

Применение Преобразователь 
питания якоря 

SDCS>FEX>1 SDCS>FEX>2A 
DCF 503A/504A 

DCF 501B 

DCF 504A 

DCF 502B 
Мощность всегда положительная 
(Ua и Ia полож.) 
Экструдер 

2>Q  dmax 2>Q dmax 2>QU >

Мощность часто или всегда отрицательная. 
Разматыватель, подвешенная нагрузка 

2>Q  
dmax 4>Q

dmax 4>Q
U

dmax 4>Q
U

Мощность время от времени отрицательная 
Печатающие машины с электрическим 
остановом 

2>Q > > Udmax 2>Q  + 
изменение 
параметра 

программного 
обеспечения 

Мощность положительная или отрицательная 
Испытательный стенд 

4>Q  dmax 4>Q dmax 4>QU >

Мощность положительная, время от времени 
отрицательная 

4>Q  dmax 4>Q dmax 2>
U Q + 

изменение 
параметра 

программного 
обеспечения 

> 

Идеальное РекомендуемыйНапряжение, пода- 
ваемое на систему

Напряжение пост. тока 
(рекомендуемое) напряжение пост. класс

тока напряжения
UVN Udmax 2-Q Udmax 4-Q без нагрузки DCS 500B

Udi0 y=

230 265 240 310 4
380 440 395 510 4
400 465 415 540 4
415 480 430 560 4
440 510 455 590 5
460 530 480 620 5
480 555 500 640 5
500 580 520 670 5
525 610 545 700 6
575 670 600 770 6
600 700 625 810 6
660 765 685 890 7
690 800 720 930 7
790 915 820 1060 8

1000 1160 1040 1350 9
1190 1380 1235 1590 1



Тип преобразователя ➁ Размеры Вес Тип Потери мощности Подключение
 В x Ш x Г конструкции при 500 Вт вентилятора

 Полупроводниковые
предохранители

[мм] [кг]

Зазоры
сверху/снизу/сбоку

[мм]  PV [кВт]

420x273x195 7.1 150x100x5 C1a < 0,2 230 В/1 фаза внешние
420x273x195 7.2 150x100x5 C1a < 0,2 230 В/1 фаза внешние
420x273x195 7.6 150x100x5 C1a - 230 В/1 фаза внешние
420x273x195 7.6 150x100x5 C1a < 0,3 230 В/1 фаза внешние
469x273x228 11.5 250x150x5 C1b < 0,5 230 В/1 фаза внешние
469x273x228 11.5 250x150x5 C1b - 230 В/1 фаза внешние

DCS50xB0025-y1
DCS50xB0050-y1
DCS50xB0050-61
DCS50xB0075-y1
DCS50xB0100-y1
DCS50xB0110-61
DCS50xB0140-y1 469x273x228 11.5 250x150x5 C1b < 0,6 230 В/1 фаза внешние

505x273x361 22.3 250x150x5 C2a < 0,8 230 В/1 фаза внешние
505x273x361 22.3 250x150x5 C2a < 1,0 230 В/1 фаза внешние
505x273x361 22.8 250x150x5 C2a - 230 В/1 фаза внешние
505x273x361 22.8 250x150x5 C2a < 1,3 230 В/1 фаза внешние
505x273x361 28.9 250x150x10 C2a < 1,5 230 В/1 фаза внешние
505x273x361 28.9 250x150x10 C2a < 1,8 230 В/1 фаза внешние
652x273x384 42 250x150x10 C2b < 1,6 230 В/1 фаза внешние
652x273x384 42 250x150x10 C2b < 2,0 230 В/1 фаза внешние

DCS50xB0200-y1
DCS50xB0250-y1
DCS50xB0270-61
DCS50xB0350-y1
DCS50xB0450-y1
DCS50xB0520-y1
DCS50xB0680-y1
DCS50xB0820-y1
DCS50xB1000-y1 652x273x384 42 250x150x10 C2b < 2,5 230 В/1 фаза внешние

1050x510x410 110 300x100x20 А5     - 230 В/1 фаза внутренние
1050x510x410 110 300x100x20 А5 < 5,2 230 В/1 фаза внутренние
1050x510x410 110 300x100x20 А5 < 5,5 230 В/1 фаза внутренние

DCS50xB0903-y1
DCS50xB1203-y1
DCS50xB1503-y1
DCS50xB2003-y1 1050x510x410 110 300x100x20 А5 < 6,6 230 В/1 фаза внутренние

1750x460x410 180 А6 -  400…500 В/3 фазы
1750x460x410 180 А6 < 7.9 внутренние
1750x460x410 180 А6 < 9,3

при y = 4, 5, 8
 500…690 В/3 фазы

DCS50xB1903-81
DCS50xB2053-y1
DCS50xB2053-y1
DCS50xB3003-y1 1750x460x410 180

➂ x0x50
➂ x0x50
➂ x0x50
➂ x0x50 А6 < 11,9 при y = 6, 7,

1750x770x570 315 А7 - 400/690 В/3 фазы
1750x770x570 315 А7 - 400/690 В/3 фазы внутренние
1750x770x570 315 А7 - 400/690 В/3 фазы
1750x770x570 315 А7 < 15 400/690 В/3 фазы
1750x770x570 315 А7 < 16 400/690 В/3 фазы
1750x770x570 315 А7 - 400/690 В/3 фазы

DCS50xB2053-y1L➀
DCS50xB2653-y1L➀
DCS50xB3203-y1L➀
DCS50xB3303-y1L➀
DCS50xB4003-y1L➀
DCS50xB4803-y1L➀
DCS50xB5203-y1L➀ 1750x770x570 315 А7 < 20 400/690 В/3 фазы

➀ Соединение шины на правой стороне в качестве дополнительного варианта
Пример обозначения типа: соединение слева DCS50xB5203-y1L; соединение справа DCS50xB5203-y1R)

➁ x=1 → 2-Q; x=2 → 4-Q;  y=4...9/1 → Напряжение питания 400...1000 В/1190 В
➂ Выпускаемый воздух должен выходить из кожуха через воздушный канал

поставляется также как преобразователь питания обмотки возбуждения DCF50xB (для 500 В см. также табл. 2.2/3). Данные те
же самые, что и для преобразователя тока якоря DCS50xB

Таблица 2.2/5: Таблица блоков DCS 500B

Тип конструкции
С 2

Т и п
конструкции С1

Т и п
конструкции А5

Т и п
конструкции А6

Тип конструкции А7
левое соединение шины

для
установки в
шкафу
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Ȼɟɥɝɨɪɨɞ (4722)40-23-64 
Ȼɥɚɝɨɜɟɳɟɧɫɤ (4162)22-76-07 
Ȼɪɹɧɫɤ (4832)59-03-52 
ȼɥɚɞɢɜɨɫɬɨɤ (423)249-28-31 
ȼɥɚɞɢɤɚɜɤɚɡ (8672)28-90-48 
ȼɥɚɞɢɦɢɪ (4922)49-43-18 
ȼɨɥɝɨɝɪɚɞ (844)278-03-48 
ȼɨɥɨɝɞɚ (8172)26-41-59 
ȼɨɪɨɧɟɠ (473)204-51-73 
ȿɤɚɬɟɪɢɧɛɭɪɝ (343)384-55-89 
ɂɜɚɧɨɜɨ (4932)77-34-06 
ɂɠɟɜɫɤ (3412)26-03-58 
ɂɪɤɭɬɫɤ (395)279-98-46 
Ʉɚɡɚɧɶ (843)206-01-48

Ʉɚɥɢɧɢɧɝɪɚɞ (4012)72-03-81 
Ʉɚɥɭɝɚ (4842)92-23-67
Ʉɟɦɟɪɨɜɨ (3842)65-04-62
Ʉɢɪɨɜ (8332)68-02-04
Ʉɨɥɨɦɧɚ (4966)23-41-49 
Ʉɨɫɬɪɨɦɚ (4942)77-07-48 
Ʉɪɚɫɧɨɞɚɪ (861)203-40-90 
Ʉɪɚɫɧɨɹɪɫɤ (391)204-63-61 
Ʉɭɪɝɚɧ (3522)50-90-47
Ʉɭɪɫɤ (4712)77-13-04
Ʌɢɩɟɰɤ (4742)52-20-81 
Ɇɚɝɧɢɬɨɝɨɪɫɤ (3519)55-03-13 
Ɇɨɫɤɜɚ (495)268-04-70
Ɇɭɪɦɚɧɫɤ (8152)59-64-93 
ɇɚɛɟɪɟɠɧɵɟ ɑɟɥɧɵ (8552)20-53-41 
ɇɢɠɧɢɣ ɇɨɜɝɨɪɨɞ (831)429-08-12 
ɇɨɜɨɤɭɡɧɟɰɤ (3843)20-46-81 
ɇɨɜɨɫɢɛɢɪɫɤ (383)227-86-73 
ɇɨɹɛɪɶɫɤ(3496)41-32-12

Ɉɦɫɤ (3812)21-46-40
Ɉɪɟɥ (4862)44-53-42 
Ɉɪɟɧɛɭɪɝ (3532)37-68-04 
ɉɟɧɡɚ (8412)22-31-16
ɉɟɪɦɶ (342)205-81-47 
ɉɟɬɪɨɡɚɜɨɞɫɤ (8142)55-98-37 
ɉɫɤɨɜ (8112)59-10-37
Ɋɨɫɬɨɜ�ɧɚ�Ⱦɨɧɭ (863)308-18-15 
Ɋɹɡɚɧɶ (4912)46-61-64 
ɋɚɦɚɪɚ (846)206-03-16
ɋɚɧɤɬ�ɉɟɬɟɪɛɭɪɝ �812)309-46-40 
ɋɚɪɚɧɫɤ (8342)22-96-24 
ɋɚɪɚɬɨɜ (845)249-38-78 
ɋɟɜɚɫɬɨɩɨɥɶ (8692)22-31-93 
ɋɢɦɮɟɪɨɩɨɥɶ (3652)67-13-56 
ɋɦɨɥɟɧɫɤ (4812)29-41-54 
ɋɨɱɢ (862)225-72-31 
ɋɬɚɜɪɨɩɨɥɶ (8652)20-65-13 
ɋɭɪɝɭɬ (3462)77-98-35

ɋɵɤɬɵɜɤɚɪ (8212)25-95-17 
Ɍɚɦɛɨɜ (4752)50-40-97 
Ɍɜɟɪɶ (4822)63-31-35 
Ɍɨɥɶɹɬɬɢ (8482)63-91-07 
Ɍɨɦɫɤ (3822)98-41-53 
Ɍɭɥɚ (4872)33-79-87 
Ɍɸɦɟɧɶ (3452)66-21-18 
ɍɥɚɧ�ɍɞɷ (3012)59-97-51 
ɍɥɶɹɧɨɜɫɤ (8422)24-23-59 
ɍɮɚ (347)229-48-12 
ɏɚɛɚɪɨɜɫɤ (4212)92-98-04 
ɑɟɛɨɤɫɚɪɵ (8352)28-53-07 
ɑɟɥɹɛɢɧɫɤ (351)202-03-61 
ɑɟɪɟɩɨɜɟɰ (8202)49-02-64 
ɑɢɬɚ (3022)38-34-83 
əɤɭɬɫɤ (4112)23-90-97 
əɪɨɫɥɚɜɥɶ (4852)69-52-93

Ɋɨɫɫɢɹ  +7(495)268-04-70 Ʉɚɡɚɯɫɬɚɧ  +7(7172)727-132 Ʉɢɪɝɢɡɢɹ  +996(312)96-26-47

По вопросам продаж и поддержки обращайтесь: 

https://abbdrives.nt-rt.ru/ || aei@nt-rt.ru  

https://abbdrives.nt-rt.ru/
mailto:aei@nt-rt.ru
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